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2021.05.21 

Robotika-robotépítés és tesztelés 

A szakkörön nagyon fontos ismereteket szereztek a diákok. Megépítettük a robotot tervrajz alapján, a 

három motor és négy szenzor felhasználásával. Közben elemeztük az egyéni ötletek megvalósulási 

lehetőségeit, és amelyiket lehetséges volt, megvalósítottuk. A szakkörön megvalósult a manuális 

készségfejlesztés, a motorok és szenzorok működési elvének ismétlése, a téglához kapcsolása. 

 



 

 

 



 

 



 

 



 

 



 

 


